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1. General.

El HGM42010 de marca SMARTGEN es un sistema de
instrumentacion y control para grupos electrogenos que
permite iniciar y detener un grupo generador, ya sea que esté
conectado 0 no a un interruptor de transferencia automatica
(ATS), y administra los principales dispositivos de seguridad
para operar un grupo generador.

Los modulos de control HGM42010 integran sofisticadas
técnicas digitales, inteligentes y de red usadas para el
sistema de control automatico de los generadores a diesel. El
controlador HGM42010 usa un micro-procesador que puede
medir con precision, ajustar los valores, ajuste de encendido,
entre otras funciones.

La facil navegacion entre las distintas pantallas permite la
visualizacion rapida de todos los datos registrados (valores
mecanicos y eléctricos).

2. A quien va dirigido este boletin técnico.

Este boletin técnico esta dirigido a los operadores vy los
usuarios de grupos electrogenos donde este empleado el
mddulo HGM42010 de SMARTGEN.

El usuario debe estar calificado para arrancar el grupo
electrégeno. El usuario debe ser capaz de monitorear el
generador para asegurarse de que estd funcionando
correctamente, y ser capaz de interpretar las indicaciones
eléctricas y mecanicas proporcionadas en tiempo real en las
diferentes pantallas. Es posible que tenga que verificar uno o
mas parametros.

El operador, ademas de tener las habilidades requeridas por
los usuarios, debera tener las habilidades requeridas para
modificar uno 0 mas parametros, para cambiar la operacion
de una instalacién.
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Nota:

Para el HGM42010 de SMARTGEN, no se hace distincion
entre el usuario y el operador. Esto significa que un usuario
puede modificar todos los parametros internos (sin codigo de
acceso).

3. Seguridad, condiciones de operacion y encendido.

Seguridad.

El HGM42010 utiliza fuentes de voltaje de diferentes
origenes, que configuran potenciales peligrosos para el
cuerpo humano. Por esta razon, solo personal calificado esta
autorizado para utilizar el HGM42010.

Antes de leer este documento, le recomendamos
encarecidamente que lea las instrucciones de seguridad
relacionadas con la puesta en marcha de un grupo
electrégeno  (Consulte Instrucciones generales y de
seguridad).

4. Condiciones de operacion.

El HGM42010 ha sido configurado de fabrica para su
aplicacion. Cualquier cambio en los parametros puede alterar
0 desestabilizar el comportamiento del grupo electrégeno y la
instalacion.

El modulo HGM42010 es un controlador de arranque
automatico por fallo de la red eléctrica norma, realiza el
monitoreo del suministro energia de la red, del generador y
del suministro principal con funciones de control de cambio
automatico (AMF) especialmente adaptables par el sistema
de automatizacion compuesto por el suministro principal y el
generador.

5. Integracion del controlador SMARTGEN HGM42010 a
su entorno.

El controlador HGM42010 de la marca SMARTGEN esta
integrado en el grupo generador o planta en la consola
central, instalado en el bastidor base, normalmente con una
puertezuela con ventanilla para poder observar desde el
exterior la pantalla del mismo.

Visualizacion en la pantalla LCD del controlador.
En la pantalla se pueden observar los siguientes pardmetros:

Tension de la Red (VCA)
Frecuencia de la Red (Hz)
Tension del Generador (VCA)
Corriente del Generador (A)
Frecuencia del Generador (Hz)

YVVVY
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Potencia activa del Generador (kW)
Potencia reactiva del Generador (kvar)
Potencia aparente del Generador (kVA)
Energia acumulada del Generador (kWh)
Factor de potencia del Generador (PF)
Cuenta horas de funcionamiento (Hr) del grupo
electrogeno.

Revoluciones del motor en RPM
Temperatura del motor (°C/°F)

Presién de aceite del motor (kPa/PSl/Bar)
Voltaje de la bateria (VCD)

Numero de arranques del motor

VVVVVYY

YVVVY

6. Funciones de los botones.

Para la identificacion de las funciones de los botones que
estan en el frontal del panel el fabricante identifica con
inscripcién y colores a cada botdn en la figura 1 se puede
observar los botones y su funcién.

-
Indicador

——————
Pantalla principal
de estado de alarma

Genset Controller

T
Contactor TP
Generador
L cermado

e ~
__ Contactor
Red

cermado
. /

[' Moo Paro _ |: Configuracion 1
_ — _J

Modo
E Modo Manual ] Amomauco

Amanaue ]

Identificacion de botones del HGM42010
Figura 1

En la tabla siguiente se describen mas detalladas las
funciones de los botones del controlador.
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Arranque Al oprimir este boton arrancara

el generador.

Manual Al oprimir este boton el
controlador se pondra en modo
manual.

. Automatico Al oprimir este boton el
controlador se pondra en modo
automatico.

Configuracion o
confirmacion

Al oprimir este botdn se podra
ingresar al mend configuracion,
validar y confirmar parametros
establecidos.

Al oprimir este boton podra ir a
la pagina anterior o si esta en
configuracion aumentar el valor
de un parametro.

Pagina anterior 0
aumentar

Pagina siguiente
0 disminuir

Al oprimir este botdn podra ir a
la pagina siguiente o si esta en
configuracion disminuir el valor

@ o @ o 0o

de un parametro.

Imagen Boton Descripcion

Este botén coloca el modulo en
modo de Paro 6 Reinicio.
Cuando el equipo esta en
marcha, presionar este botén
hara  detener el  motor
inmediatamente. Cuando una
alarma de paro se suscita, al
presionar este botén se elimina
la alarma.

Paro o Reinicio

o
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7. Seleccion del modo de operacion del controlador
HGM42010.

El modulo HGM42010 puede ser operado de dos formas:

» Modo Manual (MAN mode)
» Modo Automatico (AUTO mode)

En todas las explicaciones que siguen, se utilizaran los
términos MANUL y AUTO.

7.1 Modo de operacion MANUAL.

En este modo, el usuario tiene el control total de la
generacion del grupo con los botones START y STOP.

Si se detecta un fallo (ALARM! LED parpadea),
no es posible arrancar el grupo electrégeno en
modo MANUAL.
Si hay una alarma (ALARM! EI LED parpadea),
aun es posible arrancar el grupo electrégeno en
modo MANUAL.

(Mas adelante veremos las "Anomalias" para la gestion de
fallas 0 alarmas)

7.1.1 Arrancando el grupo electrégeno en modo MANUAL.

» Al presionar el boton MAN se activa el modo manual y su
LED indicador se ilumina para indicar este estado.

Pagina 2 de 13



_| edlso

» Al presionar el botén START se inicia automaticamente
la secuencia de arranque (precalentamiento + arranque).

» Cuando el voltaje y la velocidad se han estabilizado
(parametros internos HGM42010), el LED GENERADOR
NORMAL deja de parpadear y queda fijo.

Si durante el funcionamiento del grupo electrégeno se
presenta alguna alarma por alta temperatura de agua, baja
presion de aceite, exceso de velocidad o voltaje anormal,
automaticamente el controlador pasa a modo de proteccién y
manda a detener el motor.

7.1.2 Deteniendo el grupo electrégeno en modo MANUAL.

» Estando en el modo manual con LED indicador fijo.

> Al presionar el boton STOP y su LED se ilumine se inicia
automaticamente la secuencia parado del generador. La
detencién del motor se hard efectiva luego de
transcurrido el tiempo enfriamiento (Cooling Time).

> Al presionar el botén STOP por segunda vez, se detiene
inmediatamente la marcha del motor.

7.2 Modo de operacion AUTOMATICO.

En este modo, el controlador tiene el control total de la
generacion del grupo.

Si se detecta un fallo (ALARM! LED parpadea),
no es posible arrancar el grupo electrégeno en
modo AUTOMATICO.
Si hay una alarma (ALARM! EI LED parpadea),
NO es posible arrancar el grupo electrégeno en
modo AUTOMATICO.

(Mas adelante veremos las "Anomalias" para la gestion de
fallas o alarmas)

7.21 Arrancando el
AUTOMATICO.

grupo electrégeno en modo

> Al presionar el boton AUTO se activa el modo automatico
y su LED indicador se ilumina para indicar este estado.

» Cuando la Red de servicio presenta alguna falla (Hay
baja 0 alta tensién o falta de fase), en la pantalla LCD se
despliega el mensaje "Manis Abnormal Delay” (Retardo
de red anormal) y se observara una cuenta regresiva del
temporizador.

» Al termino de la cuenta de retraso se inicia el "Retardo de
arranque”.

> La cuenta regresiva del temporizador de "Start Delay”
(Retardo de arranque) se visualiza en la pantalla LCD.

Ing. Gregor Rojas
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» Cuando el retardo de arranque ha terminado, el relé
precalentador se activa (si estd configurado) y el
contador aparece en la pantalla LCD.

» Cuando el retardo de precalentamiento ha terminado, la
salida de relé de combustible se activa y se energiza el
relé de arranque. El motor de arranque inicia su marcha
para hacer arrancar el motor.

» Sien el primer intento el motor no arranca comienza y se
muestra en pantalla el contador “Crank Rest Delay”
(descanso entre arranques). Terminado este tiempo
comienza nuevamente el ciclo hasta completar los 3
intentos establecidos de fabrica.

» Si el grupo electrogeno no ha arrancado dentro de los
ciclos especificados, la pantalla LCD indicara "Fail to
Start" (falla de arranque) y se enciende el LED de alarma
comun.

» En cualquiera de los intentos de arranque que el motor
arranque con éxito, el grupo electrogeno entrard en
"Safety on Run Time” (Tiempo de marcha de seguridad).

» Durante este periodo, todas las alarmas por baja presién
de aceite, alta temperatura, velocidad, falla de carga del
alternador y entrada auxiliar (configurables) se
desactivan.

» Al termino del retardo el grupo electrégeno entra (si esta
configurado) en "Start Delay Idle" (Retardo de arranque
ralenti).

» Durante el tiempo de retardo de arranque ralenti, las
alarmas de velocidad bajo, bajo frecuencia, bajo voltaje
estaran inhabilitadas.

» Al termino de este retardo, el grupo electrogeno entrara
(si esté configurado) en "Warnig Up Delay” (Retardo de
Calentamiento).

» Cuando el retardo de calentamiento ha terminado, se
enciende el LED indicador generador normal.

» Si el voltaje y frecuencia del generador son los
adecuados, entonces se activa la salida de rele del
contactor de generador y se ilumina el LED contactor de
generador cerrado.

7.2.2 Deteniendo el
AUTOMATICO.

grupo electrogeno en modo

» Estando en funcionamiento el grupo electrogeno, si
produce el retorno de la red, el controlador entra en
"Manis Nolmal Delay” (Retardo de red normal). Cuando
el LED indicador de Red normal se ilumina, comienza el
"Delay Stop" (retardo de parada).

» Cuando el periodo de retardo de parada a finalizado, el
grupo electrogeno entra en "Cooling Time” (Tiempo de
Enfriamiento). El relé de cierre del generador se abre.
Luego del "Transfer Delay Rest" (Retardo de
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transferencia), se energiza el relé de cierre de Red y su
LED queda encendido.

» Cuando se introduce (si estd configurado) "Delay Idle
Stop” (Retardo de Parada) la salida del relé
correspondiente se activa.

» Cuando se introduce "ETS Delay”, (retardo de Solenoide)
la salida de relé se energiza y el relé de combustible a su
vez energiza el solenoide combustible y éste detiene el
motor.

» Luego actua la temporizacion "Genset at Rest" (Grupo
electrégeno en reposo), automaticamente se verifica si se
hace efectiva 0 no la parada del motor.

» Cuando el generador se ha detenido, entra en modo de
espera. Si el motor no llegara a detenerse el controlador
mostrara en la apantalla LCD la alarma “Fail to Stop”
(Falla de parada).

8. Alarmas y Paradas de Marcha.

Cuando el controlador HGM42010 detecta una sefial de
alarma, se detiene inmediatamente la marcha del motor del
grupo electrdgeno. La alarma en cuestion es mostrada en la
pantalla LCD.

NOTA: Cualquiera sea la alarma presentada, la misma debe
ser borrada y la falla resuelta para reiniciar la marcha del
equipo. La condicion de alarma debe rectificarse antes de que
el reinicio tenga lugar. Si la condicion de alarma permanece
no sera posible arrancar el grupo electrogeno.

8.1 Alarmas.

8.1.1. Alta Temperatura (High Temperature).

Si el controlador detecta que la temperatura motor ha
excedido el nivel méximo de temperatura después de que el
temporizador de seguridad ha terminado, el equipo se parara.

8.1.2. Baja Presion de Aceite (Low Oil Pressure).

Si el controlador detecta que la presion de aceite ha caido por
debajo del nivel minimo después de que el temporizador de
seguridad ha terminado, el equipo se detendra.

8.1.3. Sobrecorriente de Generador (Gens Over Current).
Si el controlador detecta que la corriente de salida del
generador es excesiva en relacién al valor establecido, el
equipo se detendra.

8.1.4. Falla de Parada (Fail To Stop).

Esta alarma aparece cuando el motor no se ha detenido luego
haber emitido la sefial de parada.

Ing. Gregor Rojas
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8.1.5. Falla de Arranque (Fail To Start).
Esta alarma aparece cuando el motor no arranca después del
numero de intentos preestablecidos.

8.1.6. Bajo nivel de Combutible (Low Fuel Level).

Si se ha configurado una entrada auxiliar un apagado por bajo
nivel de combustible, cuando el modulo detecta que ésta
entrada esta activa el equipo se detendra.

8.1.7. Sobre velocidad (Over Speed).
Si la velocidad del motor excede el valor establecido el motor
se detiene.

8.1.8. Baja velocidad (Under Speed).
Si la velocidad del motor es menor al valor preestablecido el
equipo se parara

8.1.9. Sobre Voltaje de Generador (Gens Over Voltaje).

Si el controlador detecta que el voltaje de salida del
generador es excesivo en relacion al valor establecido, el
equipo se detendra.

8.1.10. Bajo voltaje de Generador (Gens Under Voltaje).

Si el controlador detecta que el voltaje de salida del
generador es menor al valor preestablecido, el equipo se
detiene.

8.1.11. Sobre Frecuencia (Over Frequency).

Si el controlador detecta que la frecuencia de salida del
generador es excesiva en relacion al valor preestablecido, el
equipo se detendra.

8.1.12. Baja Frecuencia (Under Frequency).

Si el modulo detecta que la frecuencia de salida del
generador es menor al valor preestablecido, el equipo se
detendra.

8.1.13. Falla de Generador (Genset Failed).

Cuando el controlador detecta que la frecuencia del
generador es igual a cero, éste envia una sefial de alarma de
apagado. Al mismo tiempo la pantalla LCD empieza a
parpadear “No Generator”.

8.1.14. Parada de Emergencia (Emergency Stop).

Se activa cuando se ha presionado el boton de Parada de
emergencia que tiene forma de hongo. Cuando el controlador
detecta que ésta entrada esta activa el equipo se detendra
inmediatamente.

8.1.15. Sensor Temperatura desconectado (Temperature
Sensor Open).
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Cuando el controlador detecta la falta de sefial desde el Retardo desde que | (0-3600)
sensor de temperatura, el equipo se detendra. se inactiva la sefial seg
Retardo de del arranque
8.1.16. Sensor Presion de aceite desconectado (Oil | 07 parada | "eémoto o deteccion 1
Pressure Sensor Open). de Red normal,
para detener el
Cuando el controlador detecta la falta de sefial desde el . ,equ,'po
sensor de presion de aceite, el generador se detendra. Maximo intentos | - (1-10)
de arranque sin Veces
i éxito. Si se
9. Tabla de parametros. Numero de alcanza el valor
. ) . i . 08 intentos establecido de 3
Los parametros disponibles en la pantalla "Configuracion” se de arranque intentos de
enumeran en la tabla 1 a continuacion: arranque, el
controlador envia
Tabla 1 s_clinal de falla. —
Parametros del controlador HGM42010 Tiempo de Cal;igf%g.?;a o ( - )
- - Rango Por 09 | precalentamie calentamife nto g 0
N Parametro Descripcion TP nto antes del arranque
Retardo de (0-3600) Ti q Duracion del (3-60)
01 voltaje de Retardo transitorio seg 10 10 1empo de intento de seg 8
Red normal | de tensién de Red, arranque arranque
Retardode | paratransferencia | (0-3600) T Tiempo entre (3-60)
02 | voltaje de automatica seg 5 " frr:a%caﬁgge intentos de seg 10
Red normal arranque
Se activa cuando | (30-360) Durante este (1-60)
el voltaje de Red Voltios periodo, las seg
esta por debajo de alarmas de alta
Bajo voltaje este valor. . temperatura, baja
03 de Red Cuando el valor es 184 Tiempo presion de aceite,
30V, no se detecta 12 segurohde baja frecuencia y 10
sefial de bajo marcha falla del cargador
voltaje de baterias
Se activa cuando | (30-360) permanecen
el voltaje de Red | Voltios inactivas
estd por encima de Tiempo de Tiempo de marcha | (0-3600)
04 Sobre voltaje este valor. 276 13 arranque ralenti durante seg 0
de Red Cuando el valor es ralenti (idle) arranque
620V, no se Retardo para el (3-3600)
deteI(t:ta 3?{‘?' de calentamiento seg
aito voliaje ) antes de la
Es el retardo entre | (0.99.9) 14 ce;ll-leenTaF;gigr?to activacion del 10
Intervalo de el camub;osz Red seg cierre dzl clontactor
05 cambio de abre a?l cambio de ! ; d
transferencia generador
ggneradqr que se Retardo para el (3-3600)
clerra y viceversa . enfriamiento antes seg
Retardode | (0-3600) 15 | Tempode dela 10
activacién sefial seg eninamiento activacion de la
06 Retardo de remdoetloac:rggfe%iién 1 ; baracs de meler
arranque Tiempo de Ti lenti d (3-3600)
de falla de la Red, 16 | paro ralenti 'empo ralent € - e 10
para arrancar el . parada del motor
. (idle)
equipo

Ing. Gregor Rojas
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Retardo para (0-120) de 2 seg la alarma
Retardo ETS energizar seg por sobre
17 . ; 20 ;
solenoide solenoide de velocidad se
parada activa
Retardo falla (0-120) Cuando la (0-75)
18] g parada seg 0 frecuencia del Hz
. generador es
q T'.e,m%O Ide | (0-10) Baja menor a este valor
uracion del pulso se ;
ara el P d 26 | frecuencia el | Y€ mantiene por 45
Tiempo P mas
N cambio a Red 0 a generador de 10 seq la
19 activacion dor (ATS 5 gla
ATS generador (ATS). alarma por baja
es 0, el pulso es activa
co.n.tlnuo Cuando la (0-75)
20 Dientes del ve!gcidad de 118 mayor a este valor
volante rotacion del motor Sobre y se mantiene por
motor de arranque generador | 4. 5 eq la alarma
e i
21 | voltaje normal porbajoy g 10 recuencia se
voltaje del activa
del generador
generador Con temperaturas | (80-140)
Cuando el voltaje | (30-620) del motor sobre °C
del generador es seg este valor y que
Sobre voltaje mayor a este valor, permanecen por 2
22 del esta alarma se 264 seg se envia una
activa. Cuando el alarma de parada
generador
valor es 620V, Alta al motor. %
esta alarma se 28 temperatura Cuando el valor es
desactiva P 140, la alarma por
Cuando el voltaje | (30-620) alta
del generador es seg temperatura se
Baio voltai menor a este activa. (Esto solo
2 40 d\gl) A€ 1 valor, esta alarma 19 aplica al sensor de
enerador | S€ activa. Cuando temperatura del
g el valor es 30V, motor)
esta alarma se Con presion de (0-400)
desactiva aceite por debajo kPa
Cuando la (0-6000) de este valor y que
velocidad del RPM permanece por 2
motor es menor a seg se envia una
Baio este valory se alarma de paro al
24 | J dad mantiene por mas 1200 motor.
velociaa de 10 seg la 59 | Bajapresion | Cuandoel valor es 103
alarma por baja de aceite cero, la alarma de
velocidad se baja presion de
activa aceite se
Cuandola | (0-6000) desactiva. (Esto
Sobre velocidad del RPM solo aplica para el
25 | | oocidad motor es mayor a 1710 sensor de presion
este valor y se de aceite del
mantiene por mas motor)

Ing. Gregor Rojas
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Cuando el valor (0-100) Cuando el voltaje (4-30)
del sensor de nivel % en la bateria esta voltios
marque por debajo de este
por debajo del valory
valor establecido, Baio voltaie se mantiene por
se inicia el 35 eri baterié 20 segundos, la 8
temporizador de sefial de bajo
"bajo nivel de voltaje se activa.
combustible". Solo se muestra
Si el valor ajustado una sefial de
" Bajo nivel de es ~0 no se (.envi.aré 10 advertencia
combustible sefial de bajq nivel . Corriente nominal (5-
de combustible. 36 | TC Nominal 500
. del transformador | 6000)/5
(esto sblo se
refiere al sensor Méximo valor de | (5-6000)
de nivel de corriente, utilizado amp
: Rango de
combu:stlble~y no 37 corrier?te otal para 500
se a baja sefial de calcular la sobre
aviso de nivel de corriente
combustible a Cuando la (50-
través del puerto corriente de carga | 130)%
de entrada Porcentaje de esta por
configurable) 38 sobre encima de este 120
Cada valor (80- corriente valor el retardo por
corresponde a por 40)°C sobre
encima de 28 (0- corriente se inicia
(sensor de 00)kPa | oq Cuando la (0-6000)
31 Sensor temperatura), 29 (0-100)% 103 corriente es mayor amp
flexible (sensor de 10 al valor
presion de aceite) establecido, se
y 30 (sensor de inicia el retardo por
nivel), Retardo por sobre
respectivamente 39 sobre corriente. Cuando 1296
Se aplica al sensor | (0-20) corriente el valor es cero, la
Perdida de la | de rotacion (MPU). seg sefial de sobre
32 sefial de Si el valor es cero, 5 corriente se activa,
velocidad esta alarma se pero solo se
desactiva muestra una sefial
Cuando el motor | (0-30) de advertencia
Falla de estaenmarcha,y | voltios Cuando ellnivel de | (0-100)%
voltae de el voltaje del comb’ustlble ha
3 alternador de altqrnador WI.‘/D+ 6 Bomba de C?'do por
esta por debajo de . debajo del valor
carga 40 | combustible . 25
este valor, se ON establecido para
activa esta alarma 10 s, se inicia la
Cuando el voltaje | (12-40) alarma "Fuel Pump
en la bateria esta voltios ON”
por encima de este Cuando el nivel de | (0-100)%
valory se combustible se
4 Sobre voltaje mantiene por 20 33 Bomba de exceda del valor
en bateria segundos, la sefial 41 | combustible establecido para 80
de alto voltaje se OFF 10's, se inicia la
activa. Solo se alarma "Fuel Pump
muestra una sefial OFF”
de advertencia

Ing. Gregor Rojas
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o Valor de fabrica: (0-17) s Direccion de (1-254)
42 Salida digital Salida de relé de 14 60 Direccion del comunicacion del 1
1 combustible modulo modulo
Salida diaital Valor de fabrica; (0-17) (0-9999)
43 all a2 Igl a Energizado para 2 61 ClaVe acceso 1234
parada —— 05
— : - ondicién para -
44 | S@lidadigital | Valor de fabrica: ©-17) 3 62 | Desconexion desconectar e 2
3 control ralenti de arranque arranque
Salida dicita] | Valor de fabrica: (0-17) (ver tabla 5)
45 ? g Cierre a 5 Cuando la (0-3000)
Generador Desconexion velocidad del RPM
46 Salida digital Valor de fabrica: (0-17) 6 63 | por velocidad moto:/zllg?nscs este 360
5 Cierre a Red del motor desconeé:taré el
47 Entrada Valor de fabrica: (0-15) 1 arranque
auxiliar 1 Cerrar para activar Cuando la (10-30)
Entrada Valor de fabrica: (0-1) Desconexion efr:z(r::ggrc :Ic(:;lce &
48 auxiliar 1 Cerrar para activér 0 64 | por frecuencia g este valor. se 14
activa P del generador q ; ” |
T 020) esconectara e
arranque
49 auxiliar 1 seg 2 d y
g Cuando la presién | (0-400)
retardo Desconexion .
- oo de aceite del motor kPa
Entrad Valor de fabrica: (0-15) g5 | POrPIESION 1 oicance este valor 200
50 ntrada Alarma baja 2 de aceite s ol
auxiliar 2 presion acelte del motor se desconectara el
arranque
" aﬂ;ﬁ Valor de fabrica: | 1) . Valor de fabrica: | (0-1)
active Cerrar para activar cuando la
Errads o) o | et | e, 0
52 auxiliar 2 seg 2 emperatura 1 5 arma se activa y
retardo detiene el motor
53 Entrada Valor de fabrica: (0-15) 10 (ver nota 1.)
auxiliar 3 arranque remoto Valor de fabrica: (0-1)
cuando la presion
Ent_r_ada Valor de fabrica: (0-1) 67 Inhibir baja de aceite sea muy 0
54 auxn_lar 3 Cerrar para activar 0 presién aceite | baja, la alarma se
activa activa y detiene el
Entrada (0-20) motor (ver nota 2)
55 ar‘gg'%roe’ Seg 2 Valor de fabrica: (0-1)
I cuando el nivel de
o N Inhibir bajo .
Entrada Valor de fgbnga. (0-15) 68 nivel de cqmbustlble sea 0
56 Alarma bajo nivel 1 baio. la al
auxiliar 4 : combustible 40, la alarma se
de combustible activa y detiene el
57 aEur)](tiT;(:Z Valor de fabrica: (0-1) 0 motor (ver not.a 2_)
| Cerrar para activar Valor de fabrica: (0-1)
activa Cuando el valor
Entrada (0-20) del sensor flexible
flexible que
0: Modo paro (0-2) estableqldo (caso
59 | Modo modulo | 1:Modo manual 0 particular
2: Modo Auto depende del tipo
de sensor), se

Ing. Gregor Rojas

Pagina 8 de 13




dfe! gedisa

GENERALBISTHIIII.III](]HA SA

BOLETIN TECNICO N° 21
Mayo 2018

El controlador envia una sefal solo de alerta y no detiene la
unidad.

Nota 2.

Si esta configurado “Inhibir por baja presién de aceite” y esta
entrada esta activa, cuando la temperatura sea superior a la
presion preestablecida, la alarma se activa.

El controlador envia una sefial solo de alerta y no detiene la
unidad.

Nota 3.

Si se configura “3 Fases - 3 hilos”, el umbral de desconexion
maximo por “Sobre voltaje de Red” y “sobre voltaje de
generador” puede ser de 620V.

Cuando se seleccionen otros, el umbral de desconexion
maximo puede ser de 360V.

Nota 4.

Multiplex de entrada se puede fijar como "entrada digital" o
"sensor de nivel"; si uno de ellos se establece con éxito, a
continuacion, los elementos correspondientes estan activos.

Por ejemplo, si ajusta "Entrada Multiplex 3" como "Digital
Input", las opciones de configuracién relacionadas de la
entrada digital 3 estan activos; si ajuste "Entrada Multiplex 3"
como "sensor de nivel', los elementos de configuracion
relacionados de sensor de nivel estan activos.

10. Tabla de salidas programables.

Las salidas programables disponibles en la pantalla
"Configuracién” se enumeran en la tabla 2 a continuacion:

inicia la alarma de
apagado
(ver nota 2)
0: 3 Fases-4 hilos (0-3)
1: 2 Fases-3 hilos
70 ng{:‘;acd: 2: 1 Fase - 2 hilos
I 3: 3 Fases-3 hilos
(Ver nota 3)
Seleccion Tipos de sensor (0-9)
7 sensor de
(Ver tabla 4)
temperatura
Seleccion (0-9)
72 sensor Tipos de sensor
presion de (Ver tabla 4)
aceite
Multiplex 0: Entrada digital 3 (0-1)
73 sensor de 1: Sensor de nivel
nivel (ver nota 4)
0-5
74 | Curvasensor 6D (0-5)
de nivel
0: Entrada digital 4 (0-3)
Multiplex 1: Sensor temp.
75 Sensor 2: Sensor presién
flexible 3: Sensor de nivel
(ver nota 4)
Curva sensor SGX (0-9)
61 " fexible SGX (0-9)
SGX (0-5)
Nro. Polos del (2-32)
77
alternador
0: Indicacion temp. (0-2)
Sensor de Muestra “+++”
78 | temperatura )
desconectado 1: Alarma
2: Parada
0: Indicacién presion (0-2)
Sensqr, de muestra “+++"
79 presion .
desconectado 1: Alarma
2: Parada
Sensor de 0: Indmaslon Tlvel (0-2)
) muestra “+++
80 nivel .
desconectado - Alarma
2: Parada
Curva de Definicién de (0-1)
81 Sensor curvas del sensor
definida por de temperatura y
usuario de presion
Nota 1.

Si estd configurado “Inhibir por alta temperatura y esta
entrada esta activa, cuando la temperatura sea superior a la

temperatura preestablecida, la alarma se activa.

Ing. Gregor Rojas

Tabla 2
Salidas programables del controlador HGM42010
N° Parametro Descripcion
0 No utilizado
Incluye todas las alarmas de parada y
alarmas de advertencia.
Cuando hay solo aviso de alarma, esto
1 Alarma comUn | no es auto-bloqueo.
Cuando se produce una alarma de
parada, es auto-bloqueo hasta que la
alarma sea restablecida
Adecuado para grupo electrégeno con
Retardo de motor con so[enoide de parada.
9 Solenoide Actuara después dgl retardo .de
ETS parada dg rglentl. La salida
permanecera activada hasta que el
motor se detenga por completo, luego
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se desactiva Tabla 3
El retardo designado a la salida Entradas programables del controlador HGM42010
progranjable se energizaré’ cuandg N° Parametro Descripcion
3 Control Id’Ie/ una sefial de retardo Valentll no esté 0 No utilizado
Ralenti en cero. El contacto de salida debe Coando ol T, q ha
conectarse al “ldle/Run” control de 1 Alarma alta hu?n 0¢e .C;empo stegurcz le mari a
entrada de un gobernador electrénico. temperatura a lranscurrido, si esta senal se activa,
Cerrando antes del arranque y abierto el generador inmediatamente se para
antes del encendido. La salida de 2 Alarma baja r(fuz;mdo el '_I;jlempo ste guro dle mar(;ha
A Control de precalentamiento  es  usada presion Ia rinsrcgrr: ig;nSI:is ta;er:]? S€ ac |rva,
precalentamiento | tipicamente para el arranque de € generador Nmedialamente Se para
motores con bujias de Si esta entrada se activa, solo se
precalentamiento 3 Alarma auxiliar | muestra la alarma, no detiene la
5 Generador Cuando el tiempo de cierre es cero, marcha del generador. _ .
cerrado esta salida es continua 4 | Paradaauxiiar | S eSta entrada se activa, se detiene
6 | Red cerrad Cuando el tiempo de cierre es cero, inmediatamente el generador
€d cerrado esta salida es continua Durante la marcha del motor, si la
7 Tiempo de Cuando el tiempo de cierre es cero, temtpelra(tjura X es ; tmuy Ialta, hel
cambio ATS este se desactiva Enfriamiento de | C0nvoiador hara Getener la marcha
Control El solonod n Sorarie ol 5 arada luego de transcurrido el tiempo de
8 lon ol SO er:jm el s? re re;e urante e P enfriamiento. Cuando la entrada esta
aceferacion proceso de carentamiento inactiva, el controlador detendra la
Actua QUrante el retardo de unidad inmediatamente.
9 Control 3 calgntamlento. Se abre cuqndo se Generador
desaceleracién | activa la entrada auxiliar de 6 cerrado
aceleracién
- - 7 Red cerrado
Se activa cuando el generador esta en Inhibicion barad
Generadoren | Marcha normal 'y se desconecta 8 ! 'Cl? Ea 402 | Cuando ésta se activa, se inhibe la
10 marcha cuando la velocidad de rotacion esta t pora ta parada por alta temperatura
por debajo de la velocidad después cTmpefatra . —
del arranque 9 Inhibicién parada | Cuando ésta se activa, se inhibe la
Se cera cuando el nivel de por baja presion | parada por baja presion
11 | Control de bomba | combustible es menor al umbral 10 | Entrada aranque | - apto en este modelo de controlador
de combustible | configurado y abre cuando la alarma remoto
bajo nivel de combustible esta inactiva 1 Alarma bajo nivel
Se activa durante el periodo de de combustible
Control de alta . . —
12 . calentamiento y se desactiva al Alarma bajo nivel
velocidad A . o 12 .
término del periodo de enfriamiento. de refrigerante
13 | Enmodo AUTO El cqqtrolador opera en modo Parada por bajo
automatico 13 nivel de
i combustible
14 Salida rgle Rele de control de combustible .
combustible Parada por bajo
Salida al periodo de arranque. Si no 14 nivel de
15 Excitacion de hay frecuencia del generador durante refrigerante
generacion el periodo de seguridad, tiene salida En modo AUTO, si se activa esta
durante 2 segundos entrada, cuando una falla de Red
16 Reservado Inhibicion de ocurra, el contrqlador no hara arrancar
17 reservado 15 arranque al generador. Si el generador esta en
automgtico marcha, este comando no se ejecuta.

11. Tabla de entradas programables.

Las entradas programables disponibles 1 a 4 se activan con
entrada de masa (-BAT) en la pantalla "Configuracion" se

enumeran en la tabla 3 a continuacion:
Ing. Gregor Rojas

Cuando esta entrada es inactiva, el
generador arrancara o se detendra
normalmente
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12. Tabla de seleccion de sensores.

Para la seleccién de los distintos sensores que poseen los

grupos generadores por fabricantes se encuentran
relacionados en las tablas a continuacioén:
Tabla 4a
Sensores de temperatura para el controlador HGM42010
Contenido Descripcion
0 No usado
1 Tipo Resid Definido
2VDO
3 SGH (Sensor Huanghe) . .
4 SGD (Sensor Dongkang) Rango dg .resilstenma de entrada
definida: 0-6000 ohm.
5 CURTIS Valor de fabrica SGX
6 DATCON
7 VOLVO-EC
8 SGX
9 Reservado
Tabla 4b
Sensores de presion para el controlador HGM42010
Contenido Descripcion
0 No usado
1 Tipo Resid Definido
2 VDO 10 Bar
3 SGH (Sensor Huanghe) . .
4 SGD (Sensor Dongkang) Rango dg .res'lstenma de entrada
definida: 0-6000 ohm.
5 CURTIS Valor de fabrica SGX
6 DATCON
7 VOLVO-EC
8 SGX
9 Reservado
Tabla 4c
Sensores de nivel para el controlador HGM42010
Contenido Descripcion
0 No usado
1Tipo Resid Definido Rango de resistencia de entrada
2 SGH C
definida; 0-6000 ohm.
3SGD g
Valor de fabrica SGX
4 Reservado 1
5 Reservado 2

13. Condiciones de desconexion del arranque

Las condiciones de desconexion del arranque tienen tres
tipos: el sensor magnético de rotacion y el voltaje de
generador pueden ser usados solos, la presion del aceite
debe usarse con el sensor magnético de rotacion y el voltaje

Ing. Gregor Rojas

BOLETIN TECNICO N° 21
Mayo 2018

del generador, el propésito es hacer que el motor de arranque
del motor se desconecte lo méas pronto posible.

El sensor rotacion se instala en el cubre volante para medir
los dientes del volante del motor.

Cuando escoge el sensor de rotacion magnético, asegure los
dientes del volante de otro modo puede suceder que haya
mas o con menos velocidad que en el apagado.

Si el generador no tiene sensor magnético de rotacion,
seleccione el correspondiente item, de otra manera esto
generard una falla al arrancar, detener la unidad o de
visualizacion de las rpm.

Si el generador no tiene sensor de presion aceite, seleccione
el correspondiente item

Si las condiciones de arranque no se han seleccionado, el
controlador no medira y no mostrara los parametros
relacionados, como sefial de generacion.

En la tabla a continuacién el resumen de las condiciones para
desconexion del arranque.

Tabla 5
Condiciones de desconexion del arranque

N° Descripcion

Sensor magnético de rotacion (MPU)

Generador

Sensor magnético de rotacion + Generador

Sensor magnético de rotacion + Presién de aceite

Generador + Presion de aceite

Ol | BlwINd]—~ O

Generador + Sensor magnético de rotacién + Presion de
aceite

14. Establecimiento o cambio de parametros

Después de que se encienda el panel, presione el botdn
para tener acceso al menu desplegado en la pantalla de la
figura 2.

1 Set Parameters
2 Information

3 Set Language
4 Mode Select

Pantalla controlador HGM42010
Figura 2
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Si nuestro interés es iniciar el establecimiento o cualquier
cambio de parametro que se requiera, siga los siguientes
pasos:

Paso 1.

Seleccionar la posicion 1 Set Parameters que se refiere a la
configuracion de los parametros, seleccionado "Set
Parameters" con lo cual se ingresa al modo configuracion.

Paso 2.

En la pantalla se observaran cuatro digitos que corresponden
a la contrasefia 0 password que debemos ingresar para poder
hacer los cambios que se deseen.

por defecto la contrasefia es 0318 para este controlador.

Paso 3.

Introducida la contrasefia se puede realizar cualquier cambio
en los parametros de acuerdo a los requerimientos
establecidos en la tabla 1.

* k% * %

Pantalla controlador HGM42010
Figura 3

Para obtener informacion sobre la version del software del
controlador desplacese al 2 Information (Informacion),
seleccionando este item, la pantalla LCD desplegard la
version del software del controlador.

Si queremos cambiar el idioma nos desplazamos a 3 Set
Language (Configuracion de Idioma) en él se puede
establecer el idioma que queramos, en pantalla aparecera los
idiomas: inglés, Chino o Espafiol.

Si seleccionamos 4 Mode Select (Seleccion de modo) el
controlador se puede configurar manualmente los modos
“Test Mode” (prueba), manual o “Auto” (automatico)

Para realizar el desplazamiento por la pantalla del mend, solo
se debe presionar los botones @ para subir y @ para
bajar hasta nuestra seleccion y posteriormente oprimimos el
boton para elegir.

Ing. Gregor Rojas

BOLETIN TECNICO N° 21
Mayo 2018

De igual forma, presionando en cualquier momento el boton
@© se puede salir del ajuste y volver al mend de
configuracién anterior.

15. Puesta en servicio.

Antes de la operacion, se debe realizar la siguiente
verificacion:

1) Verifique y asegurese de que todas las conexiones sean
correctas y que el diametro de los cables sea adecuado.

2) Asegurese de que la alimentacion de CC del controlador
tenga fusible; el positivo y negativo de la bateria se ha
conectado correctamente.

3) La entrada de parada de emergencia debe conectarse al
positivo de la bateria de arranque a través del contacto
normalmente cercano de la parada de emergencia.

4) Tome las medidas adecuadas para evitar que el motor
desconecte la manivela (p. Ej., Quite las conexiones del
valor del combustible). Si la comprobacién esta bien,
conecte la bateria de arranque, seleccione Modo manual,
el controlador ejecutara el programa.

5) Configure el controlador como Modo Manual, presione el
botén "inicio" para iniciar el grupo electrégeno. Si falla
dentro de los tiempos de arranque configurados, el
controlador enviara la sefal "Error al iniciar"; luego
presione "detener" para reiniciar el controlador.

6) Recupere las acciones de evitar que el motor desconecte
la manivela (p. Ej., Conecte el cable del valor del
combustible), presione nuevamente el boton de "inicio",
el grupo electrégeno comenzara a funcionar. Si todo va
bien, el grupo electrogeno funcionard normalmente
después de la ejecucion inactiva (si estd configurado).
Durante este periodo, observe las situaciones de
funcionamiento del motor vy el voltaje y la frecuencia del
alternador. Si es anormal, detenga el grupo electrogeno y
verifique todas las conexiones de acuerdo con este
manual.

7) Seleccione el Modo automatico desde el panel frontal,
conéctese a la sefial de red. Después del retraso normal
de la red, el controlador transferira ATS (si esta
configurado) a la carga de la red. Después de enfriarse,
el controlador detendra el grupo electrogeno y entraré en
estado de espera hasta que la red vuelva a estar
anormal.

8) Cuando la red eléctrica vuelve a estar anormal, el grupo
electrbgeno comenzaré automaticamente y comenzara a
funcionar normalmente, enviara una sefial para que los
gens se cierren, transfiera el ATS y haga que el grupo
electrégeno tome la carga.
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9) Si tiene alguna otra pregunta, comuniquese con el
servicio de Smartgen.

16. Averias y posibles soluciones.

Tabla 6

Localizacion de averias

Sintomas Posible solucion
Verifique las baterias de arranque
. Verifique las conexiones del
Controlador no funciona

controlador
Verifique el fusible de CC.

Paradas del grupo
electrogeno

Compruebe si la temperatura del
agua / botella es demasiado alta.
Verifique el voltaje del alternador.
Verifique el fusible de CC.

Parada de emergencia

Compruebe si hay un botén de
parada de emergencia accionado
Asegurar que el positivo de la
bateria esté conectado a la
entrada de parada de emergencia.
Verifique si la conexion es de
circuito normalmente abierto

Alarma por baja presion de
aceite

Verifique el sensor de presion de
aceite y las conexiones.

Alarma por alta
temperatura.

Verifique el sensor de temperatura
y las conexiones.

Alarma de apagado durante
el funcionamiento

Verifique el interruptor y
conexiones de acuerdo con la
informacion en la pantalla LCD.
Verifique entradas configurables

Desconexion de manivela
fallida

Verifique las conexiones del
solenoide de combustible.
Verifique la bateria de arranque.
Verifique el sensor de velocidad y
sus conexiones. Consulte el
manual del motor.

Arranque inoperativo

Verifique conexiones del arranque
Verifique la bateria de arranque

Grupo electrégeno opera
mientras ATS no transfiere

Verifique ATS
Verifique las conexiones entre el
ATS y el controlador

Falla RS485

Verificar conexiones

Verifique si el puerto COM es
correcto

Compruebe si Ay B de RS485
estan conectados de forma
inversa;

Compruebe si el puerto COM de la
PC esta dafiado

Se recomienda una resistencia de
120Q entre PR485 y AB.

Ing. Gregor Rojas
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Plano de conexionado controlador HGM42010

Figura 4
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